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CEL CWICZENIA:

Zapoznanie ze sposobami lokalizacji i naprawy uszkodzenia oraz pomiaréw odbiorczych w uktadach sterowania
ZNAJOMOSC ZAGADNIEN DO CWICZENIA OBEJMUJE:

e Ogodlne zasady lokalizacji i naprawy uszkodzenia

e Pomiary po usunieciu uszkodzenia

e Sterowanie elementéw wykonawczych za pomocg tacznikow

1. Montaz i naprawa ukladu sterowania silnika ze sterownikiem PLC
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Na podstawie opisu stownego narysowaé¢ schemat montazowy uktadu sterowania.
Do wykonania wykorzysta¢ m.in.:
o Karte katalogowg sterownika PLC LOGO!
e Karte katalogowg przekaznika R4
Po zatwierdzeniu przez nauczyciela poprawnosci schematu montazowego zmontowaé uktad sterowania
Pod nadzorem nauczyciela uruchomi¢ uktad i sprawdzi¢ dziatanie ogdlne uktadu.
Dokona¢ sprawdzenia realizacji funkcji logicznej przez sterownik PLC. Wyniki zapisa¢ do utworzone;j tabeli.
Narysowac¢ Tabele Protokolu Pomiarowego uwzgledniajaca wszystkie polaczenia w uktadzie sterowania.
Nadac¢ oznaczenia wszystkim potaczeniom (wypetni¢ kolumne Polaczenie mierzone).
PROTOKOL POMIAROWY

Pomiar cigglo$ci potaczen ukladu sterowania
Potaczenie mierzone Warto$¢ rezystancji

Whiosek

Nauczyciel dokonuje usterki w uktadzie sterowania

Dokona¢ pomiaru ciggto$ci potaczen w uktadzie sterowania. (wypetni¢ kolumne wartosé rezystancji i zapisaé¢
whniosek o ciggtosci potgczenia)

Zlokalizowa¢ i stwierdzi¢ uszkodzenie — dokona¢ zapisu

Zaproponowac¢ sposob naprawy uszkodzenia — dokona¢ zapisu

Dokona¢ naprawy

Podiaczy¢ zasilanie i sprawdzi¢ dziatanie naprawionego uktadu regulacji

Zapisa¢ wniosek o dopuszczeniu uktadu do eksploatacji

2. Opis stowny dzialania i polaczenia ukladu sterowania silnikiem pradu stalego — zalaczanie i zmiana
kierunkéw obrotéw przez uklad PLC

e Sterownik PLC (wejscia L+ M) i ukfad przekaznikowy zasili¢ z zasilacza 230VAC /24VDC
o  Wysterowac sterownik PLC podajac napiecie 24V przez taczniki:
» S1 do wejscia I1 — funkcja zataczania silnika
» S2 do wejscia 12 — funkcja zmiany kierunku obrotow
o Wysterowac przekaznik P1 z napigcia 24V przez wyjscie Q1, a P2 przez wyjscie Q2 sterownika PLC
e Polaczy¢ silnik DC 24V z uktadem stykow gléwnych przekaznikdéw i z zasilaniem 24V tak, aby zalaczenie
przekaznika P1 powodowato obroét silnika w kierunku prawym, a P2 w kierunku lewym
e Tabela prawdy sterownika PLC — realizacja funkcji logicznej
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