ZESPOL SZKOL PONADGIMNAZJALNYCH
Nr 2 w Lubaniu

PRACOWNIA ELEKTRYCZNA

ELEKTRYCAA Badanie silnika krokowego SK1

CEL CWICZENIA:
Zapoznanie z zasadami sterowania i wlasciwosciami silnika krokowego

ZNAJOMOSC ZAGADNIEN DO CWICZENIA OBEJMUJE:

Budowa silnika krokowego

Zasada dziatania silnika krokowego

Podziat silnikow krokowych

Sterowanie silnikiem krokowym

Wiasciwosci 1 zastosowanie silnikow krokowych

Do ¢wiczenia przygotowac karte katalogows silnika krokowego 57BYG 081D, enkodera MOK50/1000/1224/PP i
zapoznac si¢ z instrukcja oraz programem sterujacym SIC KONFIGURATOR.

1. Zapoznanie z obstuga programu SIC KONFIGURATOR i sterowaniem za jego pomoca silnika krokowego
Polecenie:
Podlaczy¢ sterownik silnika do komputera, uruchomi¢ program SIC KONFIGURATOR i zaznajomic¢ si¢ z
obstuga i sterowaniem silnika krokowego. Odczyta¢ i zapisa¢ parametry silnika i enkodera.

2. Okreslenie maksymalnej predkosci obrotowej silnika krokowego w zaleznoS$ci od ustawionego pradu
sterowania silnika.

Polecenie:
Zmienia¢ predkos¢ zadang silnika [obr/s] i ustali¢ dla jakiej predkosci maksymalnej silnik pracuje poprawnie.
Pomiary wykona¢ dla pragdu w uzwojeniach od 0,2 A do 1A co 0,2A, dla kierunku obrotéw w prawo i lewo i przy
podziale krokow 1/2 i 1/8. Wyniki zapisac do tabeli.

Pomiar maksymalnej predkosci obrotowej silnika krokowego [obr/s]

Kierunek Podziat Prad w uzwojeniach [A]
obrotéw kroku 0,2 0,4 0,6 0,8 1
1/2
W prawo 18
1/2
W lewo 18

3. OKkreslenie maksymalnej predkosci obrotowej nawrotu silnika

Polecenie:
Zmienia¢ predkos¢ zadang silnika [obr/s] i ustali¢ dla jakiej predkosci maksymalnej silnik jest w stanie dokonac
nawrotu z jednego kierunku na przeciwny. Pomiary wykona¢ dla pradu w uzwojeniach od 0,2 A do 1A co 0,2A,
dla kierunku obrotow w prawo i lewo i przy podziale krokow 1/2 i 1/8. Wyniki zapisa¢ do tabeli.

Pomiar maksymalnej predkos$ci obrotowej hawrotu silnika krokowego [obr/s]

Kierunek Podziat Prad w uzwojeniach [A]
obrotow kroku 0,2 0,4 0,6 0,8 1
1/2
W prawo 18
1/2
W lewo 18

1/2




4. OKkreslenie minimalnego skoku silnika krokowego w zaleznosci od podzialu kroku

Polecenie:

Przy pradzie na uzwojeniach 1A i ustalonej wartosci podziatu kroku (1/2, 1/8, 1/16 i 1/32) ustali¢ minimalna
warto$¢ zmiany pozycji, poprzez zmiang pozycji relatywnej, przy ktorej silnik dokona zmiany potozenia. Wyniki
zapisa¢ do tabeli.

Okreslenie minimalnego skoku silnika krokowego w zalezno$ci od podzialu kroku

Podzial kroku Minimalna zmiana Minimalna zmiana
pozycji [obr] pozycji [stopnie]
1/2
1/8
1/16
1/32

5. Pomiar napieé¢ na uzwojeniach silnika w zaleznosci od podzialu kroku

Polecenie:

1.1. Przy wylaczonym napedzie [Driver OFF] ustawi¢ wskazowke polozenia na 0, ustali¢ podziat kroku
i zresetowaé pozycje

1.2. Wiaczy¢ naped i skorygowaé pozycje wskazowki oraz dokona¢ ponownie reset potozenia

1.3. Zmieniajac pozycje o ustalony podziat kroku zmierzy¢ napigcia na uzwojeniach silnika Ua a1 Ug g

1.4. Pomiary wykona¢ dla podziatu ¥42(8 pomiaréw) i 1/8 kroku (32 pomiary)

1.5.Dla kazdego podziatu wykona¢ wykres wektorowy napie¢ Uaai Ug s

1.6. Wyniki pomiardéw zapisaé¢ do tabeli ponizej

Pomiar napieé na uzwojeniach silnika

Lp Pozycja Pozycja z enkodera Ua/a Us s
- obr imp \Y \Y
1 0 0

6. Obserwacja przebiegoéw napie¢ wyjsciowych z enkodera na oscyloskopie

Polecenie:

1.1 Podtaczy¢ do oscyloskopu wyjscie enkodera A do kanatu 1, a wyjscie B do kanatu 2, w stosunku do masy.
1.2.  Ustali¢ predkos¢ obrotowa na 5 obr/s, kierunek obrotow w prawo

1.3.  Przerysowac przebieg napie¢ A i B z enkodera

1.4.  Zmierzy¢ i zapisac¢ czas trwania stanow niskich, wysokich, czgstotliwosci i okreséw przebiegdw
1.5.  Okresli¢ i zapisa¢, ktory przebieg jest wyprzedzony, a ktdry opdzniony.

1.6. Pomiary i obserwacje wykona¢ dla kierunku w prawo i w lewo

Pytania kontrolne:

Co to jest silnik krokowy?

Jak dzielimy silniki krokowe?

Co to jest silnik unipolarny i bipolarny?

W jaki sposob sterujemy silnikiem krokowym unipolarnym i bipolarny?
Co to jest praca pelnokrokowa i potkrokowa?

Podaj parametry silnika krokowego.

Podaj wady, zalety oraz zastosowanie silnikéw krokowych.
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