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CEL CWICZENIA:

Zapoznanie z podstawowymi wtasciwosciami silnika pier§cieniowego w stanie jatowym

ZNAJOMOSC ZAGADNIEN DO CWICZENIA OBEJMUJE:

Budowa silnika pierscieniowego

Zasada dziatania silnika pierscieniowego
Charakterystyka zewngtrzna silnika
Rozruch silnika — rola rozrusznika
Zalety i wady silnika

1. Czynnosci wstepne
Tok postepowania:
a. Dokona¢ ogledzin silnika, zidentyfikowa¢ zaciski, pierscienie i szczotki
b. Przerysowac i zapozna¢ si¢ z danymi zawartymi na tabliczce znamionowej

2. Pomiar rezystancji uzwojen silnika pierscieniowego
Tok postepowania:
a. Dokona¢ pomiaru omomierzem rezystancji uzwojen stojana i wirnika
b. Pomiary zapisa¢ do tabelil

Tabelal Pomiar rezystancji uzwojen stojana i wirnika

Rezystancja uzwojen stojana Rezystancja uzwojen wirnika

RU RV RW RKL RLM RMK

Q Q Q Q Q Q

3. Kontrola prawidlowosci oznaczen zaciskéw stojana
Tok postepowania:
a. Potlaczy¢ uzwojenia stojana w gwiazde
b. Przylozy¢ z autotransformatora napiecie zmienne ok. 100V do fazy U silnika

C. Zmierzy¢ napigcie Uuivi | Uurwi. Jezeli mierzone napigcia sa w przyblizeniu rowne, to uzwojenia stojana

sg prawidlowo potaczone w gwiazde
d. Zamieni¢ zaciski fazy V i ponownie przeprowadzi¢ pomiary
e. Pomiary zapisa¢ do tabeli 2

Tabela2 Pomiar napie¢ przy prawidlowym i nieprawidlowym polaczeniu uzwojen stojanaw gwiazde

Potaczenie prawidtowe Potaczenie nieprawidlowe

Uui-u2 Uui-vi Uui-wi Uui-u2 Uui-vi Uuz-wi

\Y \Y \Y \Y \Y \Y
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4. Pomiar przekladni silnika pierscieniowego
Tok postepowania:
a. Przy rozwartych uzwojeniach wirnika zasili¢ stojan napieciem znamionowym trojfazowym Rys1l
b. Zmierzy¢ napiecia migdzyfazowe zasilajace Uuv, Uvw, Uwu, oraz napigcia migdzyfazowe wirnika Uk,
Urm, Umk. Obliczy¢ $rednig arytmetyczng z obu napie¢ — stojana Us i wirnika Ur :

U. = Uyv+Uyw+Uwuy U, = Uk +Urm+Unmk
s 3 R = 3

€. Obliczy¢ przektadni¢ napigciowq:

d. Wyniki pomiardw i obliczen zapisa¢ do tabeli 3

Silnik pierscieniowy

230/400V r Stojan Wirnik —|
L1 ‘ U1 Uz K |

Rysl

Tabela 3 Pomiary przekladni silnika pierscieniowego
Uuv Uvw Uwu UkL ULm Uwmk Us Ur K
\Y \ \ \Y \Y \Y \Y \ -

5. Rozruch silnika. Pomiar parametréw biegu jalowego.

Tok postepowania:

a. Zmontowac uktad pomiarowy z rysunku Rys2. Uktad bez rezystora rozruchowego (rozwarte zaciski uzwojenia
wirnika) .

b. Zasili¢ silnik napigciem 230/400V

C. Zmierzy¢ wartosci pradow fazowych oraz mocy P i S

d. Wyniki pomiardéw i obliczen zapisa¢ do tabeli 3

e. Wylaczy¢ silnik.

f.  Zmierzy¢ omomierzem rezystancj¢ rezystora rozruchowego Rr pomigdzy wybranymi sgsiadujgcymi zaciskami

g. Wilaczy¢ rezystor rozruchowy w uzwojenia wirnika silnika. Wigczy¢ amperomierz pradu statego do pomiaru

poslizgu. Zmontowac¢ uktad pomiarowy Rys3. Na czas rozruchu amperomierz powinien by¢ zwarty !!
Ustawi¢ rezystor rozruchowy na najwyzszg warto$¢

Zasili¢ silnik z napigcia 230/400V. Dokona¢ rozruchu.

Zmniejsza¢ warto$¢ rezystora do wartosci 0

Zmierzy¢ moc czynng i pozorng w stanie jatowym.

Wyznaczy¢ poslizg:

- usung¢ zwor¢ amperomierza pradu statego

- zliczy¢ liczbe maksymalnych wychylen | wskazowki w czasie 60s

- obliczy¢ poslizg:

bl

£ 1760
T T 50

h. Wyniki pomiaréw i obliczen zapisac¢ do tabeli 4
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Tabela3 Pomiary silnika pierscieniowego w stanie jalowym bez ukladu rozruchowe
Uuv Iy lv lw P S CosQ
\ A A A W VA -
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Tabela4 Pomiary silnika pierscieniowego w stanie jalowym po rozruchu
Uuv lu Iv lw P S CosQ s Rr
V A A A w VA - - Q

Pytania kontrolne:

Podaj budowg i zasadg dziatania silnika pierscieniowego

Co to jest przektadnia silnika i jak ja zmierzy¢?

Jak zmierzy¢ parametry elektryczne silnika pier§cieniowego w stanie jatowym?
Co to jest poslizg i1 jak go zmierzyc¢?

Do czego wykorzystuje si¢ silniki pierscieniowe?

Co to jest rezystor rozruchowy?

Narysuj charakterystyki mechaniczne silnika pierscieniowego.
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