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Zapoznanie z wlasciwosciami silnika trojfazowego klatkowego w stanie obcigzenia

ZNAJOMOSC ZAGADNIEN DO CWICZENIA OBEJMUJE:
e Budowa silnika trojfazowego zwartego (klatkowego)

e Charakterystyki mechaniczne silnika

¢ Rozruch silnika klatkowego

1. Zapoznanie z danymi technicznymi silnika zawartymi na tabliczce znamionowej
Zapozna¢ sig¢ i przerysowac tabliczke znamionowa Silnika

2. Pomiar rezystancji uzwojen. Wyznaczanie zaciskow jednoimiennych
Polecenie:
a. Zmierzy¢ omomierzem rezystancje kazdej fazy silnika. Wyniki zapisa¢ do przygotowanej wcze$niej przez
ucznia tabelil.

3. Wyznaczanie zaciskéw jednoimiennych metoda stalopradowa
Polecenie:
a. PotaczyC szeregowo uzwojenia silnika jak pokazano na Rys.1 (uzwojenia polaczone zgodnie — poczatek
pierwszego z koncem drugiego )
Zasilaczem napigcia statego wymusi¢ prad ok. 0,5 Iy silnika
Obracac rgka wat silnika starajac si¢ wyczu¢ opor (moment hamujacy)
Podobnie postapi¢ dla potaczenia z Rys.2 (uzwojenia polaczone niezgodnie)
Wyniki obserwacji zapisa¢ do przygotowanej wczesniej tabeli2
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4. Wyznaczanie charakterystyki mechanicznej silnika klatkowego w czesci stabilnej
Wyznaczanie charakterystyki mechanicznej polega¢ bedzie na obciazeniu silnika pradnicg obcowzbudna.

Moc przetworzona w pradnicy z mechanicznej na elektryczng wydzielana jest na obcigzeniu Ro. Z mocy
elektrycznej wydzielonej na obcigzeniu po uwzglednieniu sprawnosci mozna obliczy¢ moment mechaniczny
silnika. Podana metoda nie jest doktadna, poniewaz nie uwzglednia ona wplywu innych czynnikow na pomiar i
przetwarzania energii (np. strat biegu jalowego, sprawnos$ci pradnicy).
Tok postepowania:

Zmontowac uktad pomiarowy Rys.3

Wymusié prad wzbudzenia Iy

Odtaczy¢ rezystor R (pomiar bez obcigzenia)

Uruchomic¢ silnik z zapiecia U=230/400V

Dokonaé pomiaru w stanie jalowym

Podlaczy¢ rezystor Rp 1 zmieniajac jego wartos¢ od maksymalnej do wartoéci wymuszajacej prad twornika

I=5A mierzy¢ parametry podane w tabeli 3. Wykonac¢ ok. 5 pomiarow.

g. Na podstawie zgromadzonych danych narysowaé charakterystyke mechaniczng M=f(n) w badanym zakresie
oraz:
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Rys.3

Moc mechaniczna P = Mw

Predkos¢ katowa a)=%

Tabela3 Pomiary silnika asynchronicznego w stanie obcigzenia
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Pytania kontrolne:

Jak zbudowany jest silnik asynchroniczny?

Jak wyglada charakterystyka mechaniczna silnika?

Opisz charakterystyke mechaniczna.

Jak sprawdzi¢ polaczenie zaciskow w tabliczce zaciskowej silnika?
Jak wyznaczy¢ charakterystyke mechaniczng silnika?
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